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Transportoj kaj Robotoj

* Biciklo

* Motorbiciklo

* *Normala" Automobilo
* Aviadilo
Y §ipo

* KosmoSipo

KKREST . .
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Kial memregaj automobiloj?

* Sekureco

Ciuj kapablus uzi automobilojn

Ebleco fari aliajn aferojn dum la vojago

* Memrega parkado

KKREST . .
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Bazaj kapabloj por memregaj veturiloj

* Sekvi la straton

Sandi rapidecon

Interrilati kun obstakloj

Plani la plej bonan vojon
* Adaptigi al urbaj ecoj

* Interrilati kun aliaj veturiloj, vojkrucoj, parkado, ktp.

Francesco Maurelli - f.maurelli@ieee.org



Mallonga historio

« 1970 japanaj esploroj — sekvi klaran linion

« 1986 Dickmanns — probableca kaj distribuiga aliro

« 1991 Pomerleau — neuraj retoj

« 1996 Argo — duobla vidado

e 2004 Friasko de la Granda Defio de Darpa

« 2005 Stanley venkas la
Grandan Defion de Darpa

175 miglia nel deserto
komputila vidado, laserskaniloj, maSina lernado

« 2007 CMU venkas la Urban Defion de Darpa
e 2010 VIAC — memrega stirado de Italio al Cinio
« 2010 memrega automobilo de Google

KKREST . .
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- 2 turnigantaj laseroj
GPS/IMU = kompleta vido
precizeco <1m DGPS - 13D nubo de punktoj

\ &iun sekundon

- IBM komputilego
- Baterioj

Komunikado por fora
kontrolo “Stiru per kablo”

LIDAR
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3D Laser Skanilo: evoluo
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3D Rekonstruado

Z/'/
y .y
o d x =dsin(a) + A X’ = (d sin(a) + A) cos(B)
B . y = d cos(a) y’ = —(d sin(a) + A) sin(B)
| Z' = d cos(a)
X X:/

X' =x=dsin(a) + A
y’ = =y sin(0) = —d cos(a) sin(0)
Z’ =y cos(8) = d cos(a) cos(0)

" cos(B) -y’ sin(B) = (d sin(a) + A) cos(B) + d cos(a) sin(B) sin(p)
"sin(B) + y’ cos(B) = (d sin(a) + A) sin(B) — d cos(a) sin(B) cos(p)
’=d cos(a) cos(B)
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Analizo de unuopa skanplano

Heaght {10 mi}
68—

distanco

free

P
l‘.\.ﬁ—{ Jﬁd"")
. Nl

Scan Plane n* 76

I . car
0.1 occliusion

- ,f/:_\"]' .fl/“\]
- T 5 I

distanco kaj reflekto
Secan Plane n® 28
08— f’ . I||
o.:—':;. i'ls ’- |III
_E '
S0—2

B il
Diatance (18w
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Strat-rekonado

* Kunigo de distancaj kaj reflektaj valoroj
» Cirkatia analizo

KREST
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Analizo de vojkrucoj

* Unua krucigmodgis

* Kion ni scias:
* Geometriaj in
* Pozicio kaj or

:.frame= ?

- §analyzing crossing...
nalyzing

: right to enter? 1

: right to enter? 1

: right to enter? B
nalyzing crossing

KKREST . e
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Kiel decidi?

bool bl, b2, b3; // for the right to go for each road segment

bool CcroSSuNEIEEESS ==
if (!bl | &Sl
if (!'b2 && free(2)) b2=true;
if (b3 && | CHEEHNISNE———
if (bl && DZ2IHESINGINNNE
if (free (4)) retimpESSE====—==f== = nglllcenter

i

return |fialEsEas

bool f£rec s
<selectjjiSEEEEE"S=SEE=E = EeTia=———
<analyze points>
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Site Visits National Qualification Event
June 11 - July 20, 2007 October 21-31, 2007

Program | : i
Final Event
announcement — |G — e s, 2007

May 1, 2006 | |

Participants Semi-Finalist
Conference Announcement
May 20, 2006 August 9, 2007




